SKROCONY KATALOG SILNIKOWWROKOWYE ! www.wobit.com.pl ,mw
I STEROWNIKOW

Silniki krokowe sg cyfrowo sterowanymi napedami stosowanymi do pozycjonowania. Umozliwiajq
tatwg kontrole kata i predkosci obrotowej w zakresie od zera do kilku tysiecy obrotow na sekunde
zaleznie od parametrow silnika i sterownika. Charakterystyczng cechg silnika krokowego jest
utrzymywanie rotora w okreslonej pozycji z petnym momentem trzymajacym co oznacza staty
pobor pradu, dlatego tez silniki krokowe mimo postoju sg niepokojaco ciepte. Zaleta tatwego
pozycjonowania silnika stwarza wiele mozliwosci aplikacji od automatyzacji w przemysle,
poprzez urzadzenia z zakresu techniki medycznej, zastosowania w przemysle samochodowym
do przemystu zabawek i reklam.

Firma WODbit oferuje szerokg game silnikdw krokowych od miniaturowych 2 fazowych,
miniaturowych ze zintegrowang przekitadnig, poprzez liniowe aktuatory, klasyczne silniki
o $rednicach @ 35, 39, 42, 57, 86mm do najmocniejszych hybrydowych o formacie kryzy 85
i 110mm. Oprécz dwufazowych proponowane sg réowniez silniki o wiekszej ilosci pasm, silniki
trojfazowe i pieciofazowe. Szczegodlnie silniki pieciofazowe, mimo ze wymagajq drozszego
sterowania (5 mostkow sterujgcych) charakteryzuja sie wiekszg dynamika, precyzjq, momentem
trzymajacym i mniejszymi drganiami momentu.

W ofercie znajduje sie kompletny osprzet do konstrukcji uktadéw z napedami krokowymi. Sg
to sterowniki, zasilacze, indeksery, generatory, karty sterownicze, urzadzenia optoizolujace,
przekfadnie i sprzegta, a nawet uktady scalone do konstrukcji wiasnych sterownikdow.

Do zalet silnika krokowego nalezg mozliwos$¢ kontroli kata obrotu, praca na niskich predkosciach
katowych, zdolnos$¢ do szybkiej zmiany kierunku ruchu, rozpedzania i hamowania. Silnik krokowy
moze pracowa¢ w ukfadzie sterowania w petli otwartej, czyli bez czujnika do kontroli potozenia,
dzieki czemu mozliwe jest uproszczenie konstrukcji wielu uktadéw. Rozdzielczo$¢ kroku wynosi
15° do 0,72° zaleznie od typu silnika. Btad pojedynczego kroku moze siega¢ 3-5% wartosci
petnego kata obrotu i co wazne nie nawarstwia sie przy kolejnych krokach. Silniki krokowe
sq napedami precyzyjnymi o prostej budowie (nie posiadaja komutatora). Dzieki czemu sg
powszechnie stosowane w ploterach, drukarkach, napedach dyskéw, napedach przemystowych
oraz w urzadzeniach medycznych.

Silniki krokowe pradu statego wykonujgq
skokowy ruch obrotowy. Legitymujg sie
znacznie nizszg predkoscig obrotowg niz
silniki  komutatorowe i bezszczotkowe.
Stuzg do precyzyjnego pozycjonowania,
mozna zadawac im czestg zmiane kierunku
obrotéw i doktadnie okresli¢ potozenie
katowe. Dla silnika krokowego trzymanie
petnym momentem przy zerowej predkosci 5 @ ©)]

jest stanem normalnym, a nie zabronionym Predkosé [kHz]

stanem zwarcia jak dla silnikow DC. Typowy wykres zaleznoéci moment-predkosc silnika krokowego

Tu

el

Moment [N * m]

1. Moment trzymajacy,

2. Maksymalny osiggalny moment dla danej predkosci,

3. Maksymalna czestotliwos¢ krokdéw pracy przy obcigzeniu malejgcym do zera,

4. Maksymalna czestotliwo$¢ krokow przy starcie/zatrzymaniu bez rozpedzania/hamowania.

Sterowanie mikrokrokowe rézni sie od petnokrokowego tym, ze kazdy krok podzielony jest na
wiele mniejszych mikrokrokéw. Dzieki temu uzyskuje sie przede wszystkim wieksza rozdzielczosg,
a co za tym idzie ptynniejszg i cichobiezng prace. Powodem rezonansu silnika jest pulsujace
dostarczanie energii. Przyktadowo dzieki zastosowaniu mikrokroku 1/32 energia dostarczana na
jeden mikrokrok jest ograniczana tysigckrotnie w poréwnaniu do pracy petnokrokowej i blisko
trzystukrotnie w poréwnaniu z pracg potkrokowa. Ptynna praca silnika wywotuje efekt elektrycznej
przektadni. Standardowy krok podzielony moze by¢ od 2 do ponad 256 razy. W praktyce juz przy
podziale 8 i 16 uzyskuje sie zadowalajace rezultaty zmniejszenia wptywu rezonansu silnika. Silnik
krokowy jest silnikiem synchronicznym. Obroty rotora powodowane sg rotacjg kluczowanego
elektronicznie pola magnetycznego. Wiecej informacji o budowie i sterowaniu silnikow krokowych
znajduje sie na stronach www.wobit.pl oraz www.silniki.pl.

Dane zawarte w skroconym katalogu moga ulec zmianie bez powiadomienia. Przed ztozeniem zamoéwienia prosimy
o kontakt w celu aktualizacji informacji o dostepnym asortymencie. Nasi doradcy chetnie udziela wyczerpujacych
informacji oraz doradza przy tworzeniu aplikacji wyrobdw z naszego asortymentu.
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SERIA 25BY
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Miniaturowe silniczki serii 25BY znajdujg
zastosowanie w urzadzeniach wymagajgcych
pozycjonowania niewielkich mas. Proponowane sg
dwie wersje silnikéw 12 i 5 woltowe. Silnik 12 woltowy
posiada krok 15 stopni,

a 5 woltowy krok 7,5 stopnia. Najwiekszg zaletg tych
napedéw jest ich niska cena. O$ o Srednicy 2mm
tozyskowana $lizgowo w spiekanym fozysku.

Zalecane sterowniki: SUC 63

*  krok 7,5° lub 15°,

e momentdo 0,012 Nm,

* temperatura pracy 0 ~ +40°C,
* klasa izolacji B.
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25BY 2406 Unipolarny 15 12 0,4 30 75 [(0,012| 0,6 0,04
25BY 4801 Unipolarny 7,5 5 0,5 10 10 0,011 1 0,04
Przewo6d 6 zytowy o dtugosci 25 cm,
zakonczony miniaturowym ztgczem 6 stykowym.
KOLORY WYPROWADZEN
MODEL
A A (wsp) A\ B B (wsp) B\
25BY 2406 czarny czerw. braz pomaran. biaty Z0ity
25BY 4801 czerw. pomar. 2061ty czarny braz biaty

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréow technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SERIA 35BY

Napedy serii 35BY znajdujg zastosowanie

w miniaturowych urzgdzeniach wymagajacych
pozycjonowania. Proponujemy dwie wersje silnikow
12 i 5 woltowe. Oba modele posiadajg krok 7,5
stopnia. Silniki serii 35BY posiadajg wyzszy, niz
seria 25BY, moment. Wersja 5 woltowa moze by¢
montowana w ukfadach logicznych bez specjalnego
sterownika, a fazy silnika zatgczane prostym uktadem
elektronicznym.

Zalecane sterowniki: SUC 63, SMC 52

* silnik 2 fazowy z krokiem 7,5°

*  podwyzszony moment do 0,04 Nm,
* temperatura pracy 0 ~ +40°C,

* klasa izolacji B.
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35BY 48B06 Unipolarny | 7,5 5 0,5 10 65 | 0,025 | 2,55 | 0,08
35BY 48B09 Unipolarny | 7,5 | 12 |0,24| 50 28 | 0,03 2,5 | 0,08
Przewo6d 6 zytowy o dtugosci 40 cm,
A zakonczony miniaturowym ztgczem 6 stykowym.
A (wsp) KOLORY WYPROWADZEN
MODEL
A A (wsp) A\ B B (wsp) B\
A\
35BY 48B06 czerw. czarny braz. nieb. czarny z6tty
B B B\ 35BY 48B09 261ty pomar. biaty czarny braz czerw.
(wsp)

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréow technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SERIA 39BYGH

Niewielkie, standardowe silniczki dwufazowe

0 wysokim stosunku momentu obrotowego do
wymiaréw. Zewnetrzne wymiary: 39*39mm, 0§ S5Smm.
Szczegolnie polecamy silniki ...402 i ...405, ktore
majg wysoki moment w stosunku do zajmowane;j
kubatury i atrakcyjng cene. Wyprowadzenia faz
(unipolarne, lub bipolarne) zrealizowane przewodami
o dtugoséci 30cm.

Zalecane sterowniki: SMC 50, SMC 81

» silnik 2 fazowy z krokiem 1,8° + 5%

» temperatura pracy 0 ~ +50°C,

* rezystancja izolacji min. 100MQ/500VDC
* klasa izolacji B,

+ waga 0,15kg,

e luz osiowy: 0,02mm.
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A 39BYGH 001 Unipolarny | 1,8 | 5 1 5 4 0,18 13 0,15
KH1416-20-02CA Bipolarny 1,8 | 6,5 0,5 13 7,5 0.08 20 0,2
A (wsp) 39BYGH 402UD | Unipolarny | 1,8 | 12 | 0,5 24 45 | 0,29 20 0,24
39BYGH 402B Bipolarny 1,8 | 12 0,3 40 20 0,11 20 0,24
A\ 39BYGH 405B Bipolarny 1,8 | 12 0,4 30 32 0,21 20 0,24
r'r'Trrv] 39BYGH 603 Unipolarny 1,8 | 12 | 0,16 75 50 0,11 20 0,24
B B B\
A (wsp) MODEL AlBlc]|L KOLORY WYPROWADZEN
[mm] A A (wsp)| A\ B B (wsp) B\
39BYGH 001 21| - | - | 31 | czarny - ziel. nieb. - czerw.
KH1416-20-02CA (22 | - | - | 21 | czerw. - nieb. 20ity - bialy
A\ 39BYGH 402UD |14 | - [ 10| 34 | czarny | 2éity | ziel. nieb. | bialy | czerw.
m 39BYGH 402B |22 |12 | - | 34 | czarny - Ziel. nieb. - czerw.
39BYGH405B |18 | - | - | 34 | bialy - ziel. | czerw. - nieb.
B B\ 39BYGH 603 | 18 | - 34 | czarny | zolty | ziel. | nieb. | bialy | czerw.

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.
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SERIA 42BYGH

Hybrydowe silniki serii 42BYGH charakteryzujg sie
stosunkowo duzym momentem w poréwnaniu do

ich rozmiaréw. Znajdujg zastosowanie tam, gdzie od
dynamiki wazniejsza jest pewno$¢ zachowania duzej
sity przy matej wykorzystywanej przestrzeni.

Zalecane sterowniki: SMC 51, SMC 62, SMC 81

* silnik 2 fazowy z krokiem 1,8° + 5%,

*  podwyzszony moment do 0,42 Nm (wersja 101),
e temperatura pracy 0 ~ +40°C,

* klasa izolacji B.
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42BYGH 101B Bipol | 1,8 | 25 | 1,7 | 1,5 | 3,2 | 0,30 32 0,24
42BYGH 102U Unipol | 1,8 | 3,6 | 1,2 3,2 [ 0,30 32 0,24
42BYGH 802B Bipol | 1,8 | 12 | 04 | 30 22 | 0,38 68 0,31
42BYGH 802U Unipol | 1,8 | 12 | 04 | 30 22 | 0,38 68 0,31
A 42BYGH 118-01B Bipol | 1,8 | 12 | 0,5 | 24 | 36 | 0,20 68 0,34
42BYGH 404U Unipol | 1,8 | 12 | 0,4 | 30 26 | 0,32 68 0,34
42BYGH 882BD Bipol | 1,8 | 4,6 1 46 | 46 | 0,38 68 0,34
42BYGH 012E Bipol | 1,8 | 56 | 0,6 | 9,3 | 27 | 0,24 24 0,2
A\
|""‘ " '| MODEL AlBlc|L KOLORY V:IYPRO:NADZEN |
B B\ [mm] A Al A A*\ B B\ B B*\
42BYGH 101B  |22| 5 | - |39 | czar. | ziel. - - nieb. |czerw| - -
A 42BYGH 102U 22| 5| - |39 czar. | ziel. - 206tty |czerw.| nieb. - |bialy
Al 3 42BYGH 802B |18| 5 | - |47 | nieb. |czerw.| - - bialy | zolty | - -
* 42BYGH 802U 18| 5 | - |47 | czar. | ziel. - 26ty (czerw.| nieb.| - |bialy
A 42BYGH 118-01B (18| 5 | - |48 | czar. | ziel. - - |czerw.| nieb.| - -
A*\ 42BYGH 404U |22| 5 | - |47 | czar. | ziel. - | 26ity |czerw.| nieb.| - |biaty
| " | 42BYGH 882BD (23| 6 |25 |48 |czerw.| z6lty | nieb. | czar. | bialy [fiolet.| braz | ziel.
B B\ B* B*\ 42BYGH 012E  |23| 5 | - |33 czar. | ziel. - - |czerw.| nieb.| - -

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.
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SERIA 57BYG

Silniki krokowe serii 57BY G posiadajg wysokie momenty
obrotowe oraz standardowe wymiary flanszy mocujacej,
a takze krotkie korpusy. Modele ...081 i ...707 sg zawsze
dostepne z magazynu. Seria 57BYG posiada bardzo
dobry stosunek momentu do ceny. Srednica osi 6,35mm.
Dostepne z osig z tytu i otworowaniem pod enkoder
optyczny (HEDS lub inny).

Zalecane sterowniki: SMC 62, SMC 64, SMC 81
* silnik 2 fazowy z krokiem 1,8° + 5%,

» temperatura pracy 0 ~ +40°C,
* klasa izolacji B.
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A\ 57BYG 081 Bipol. 18| 5 1 5 8,6 0,55 110 0,6
m 57BYG 081D Bipol. 18| 5 1 5 8,6 0,55 110 0,6
\ 57BYG 412 Unipol. | 1,8 | 28 | 16 | 1,8 | 3,2 0,40 60 0,38
B B 57BYG 707 Bipol. 18|41 | 23 | 1,8 | 6,5 1,40 220 1
NE ] '
A|B|L KOLORY WYPROWADZEN
A\* MODEL [mm] A | A | A] AN B B\ | B* | BA
A 3 57BYG 081 |21 | - |51 [pomar.| braz |czerw.| zolty | bialy | nieb. | ziel. | czar.
AT\ 57BYG 081D | 21 |14 | 51 |pomar.| braz |czerw.| zé6ity | biaty | nieb. | ziel. | czar.
57BYG 412 (21| - |41 | nieb. |czerw. - - czar. | bialy. - -
B B\ B* B*\ 57BYG 707 (20| - |76 | nieb. |czerw. - - czar. | bialy. - -

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.
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Hybrydowe silniki krokowe serii 57BYGH to Sredniej
wielkoéci silniki krokowe o podwyzszonym momencie dzieki
zwiekszonej Srednicy rotora w stosunku do standardowych
silnikéw o podobnych rozmiarach. Sg najczesciej stosowane
w matych maszynach CNC, ploterach, automatach
podajacych, transporterach.

Zalecane sterowniki: SMC 62, SMC 64, SMC 116
Dla uzyskania duzej dynamiki SMC 139.

» silnik 2 fazowy z krokiem 1,8°,

*  podwyzszony moment do 1,6 Nm (wersja 805),
» wielkos¢ standardowa 57 mm,

« temperatura pracy 0 ~ +40°C,

* klasa izolacji B.
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A 57BYGH 801 Unipol. | 1,8 | 3,3 1,5 2,2 3,5 0,55 150 0,73
57BYGH 802 | Unipol. | 1,8 | 4,8 1,5 3,2 6,3 0,80 280 0,81
A (wsp) 57BYGH 803 | Unipol. | 1,8 | 6,3 1,5 4,2 9,6 1,40 440 1,1
57BYGH 804 Bipol. | 1,8 | 3,3 3 1,1 1,4 1,20 440 1,1
A\ 57BYGH 805 Bipol. | 1,8 | 4,2 4,2 1 2,67 | 1,60 650 1,8
57BYGH 806 | Unipol. | 1,8 | 2,7 3 0,9 1,2 0,80 280 0,81
B B B\
(wsp) .
A | D | L KOLORY WYPROWADZEN
MODEL A* » B* "
A [mm] A Al (wsp) A*\ B B\ (wsp) B*\
A\ 57BYGH 801 | 21 |6,35| 50 | czar. | ziel. | Z6ity - |czerw.| nieb. | biaty -
A* 57BYGH 802 | 20,6 | 6,35 | 55 | czar. | ziel. | zolty - czerw.| nieb. | bialy -
3 57BYGH 803 | 20,6 | 6,35 | 77 | czar. | ziel. | zotty - czerw.| nieb. | biaty -
A*\ 57BYGH 804 | 21,6 | 8 |77,5]| z6tty | nieb. |czerw.| pomar. | fiolet. | nieb. | bialy | braz
57BYGH 805 | 20,6 | 10 | 112 | ziel. | z6lty [czerw.| pomar. | nieb. | fiolet. | bialy | szary
B B\ B* B*\ 57BYGH 806 | 20,6 | 6,35 | 55 |czerw.| zolty | nieb. | czar. | braz | ziel. | bialy |fiolet.

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.
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Silniki hybrydowe serii 57BYGHM to $redniej
wielkosci silniki krokowe o podwyzszonym momencie
w stosunku do standardowych silnikéw w podobnych
rozmiarach oraz o dwukrotnie wiekszej ilosci krokow
na obrét. Wysoki moment pozwala na uzyskanie
wiekszej niz przy innych typach silnikow serii 57BYG
precyzji i ptynnosci ruchu, nawet bez stosowania
mikrokroku.

Zalecane sterowniki: SMC 62, SMC 64, SMC 81

silnik 2 fazowy z krokiem 0,9°,
podwyzszony moment do 1,6 Nm,
model D z dwiema osiami,

temperatura pracy 0 ~ +40°C,
klasa izolacji B.
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57BYGHM 001 | unipol.| 0,9 | 5,7 1 5,7 5,4 0,40 135 0,42
57BYGHM 004 D | bipol. | 09 | 2,5 | 2,8 0,9 3,3 1,00 260 0,60
57BYGHM 402 UD | unipol.| 0,9 | 3,6 2 1,8 2,5 0,90 260 0,60
57BYGHM 601 | unipol.| 0,9 | 8,6 1 8,6 14 1,30 460 1,00
57BYGHM 604 bipol. | 0,9 | 3,1 2,8 1,13 3,6 1,60 460 1,00
MODEL A[B|D]L KOLORY WYPROWADZEN
[mm] A A\ |A(wsp)| B B\ [B (wsp)
57BYGHM 001 21 - | 6,35 | 41 |czerw. | ziel. | biaty | zolty | nieb. | czarny
57BYGHM 004D | 21 - | 6,35 | 54 |czerw. | ziel. - 26tty | nieb. -
57BYGHM 402UD | 21 | 20 | 6,35 | 54 |czerw. | ziel. | biaty | zolty | nieb. | czarny
57BYGHM 601 21 - | 6,35| 76 |czerw. |ziel. | biaty | zolty | nieb. | czarny
57BYGHM 604 21 - | 6,35 | 76 |czerw. | ziel. - Z6tty | nieb. -

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréow technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.




SILNIKI KROKOWE DWUFAZOWE WWW.tromil.pl www.wobit.com.pl ,mw
SERIA 60BYGH

Model 60BYGH to najnowszy dwufazowy, hybrydowy
silnik krokowy w ofercie firmy WODbit. Nieznacznie
zwiekszone wymiary skutkujg wiekszg $rednicg rotora
i podwyzszonym momentem trzymajacym.

Zalecane sterowniki SMC 62, SMC 64,
SMC 116.

» silnik dwufazowy,

e krok 1,8°,

e momentdo 1,9 Nm,

« temperatura pracy 0 ~ +40°C.
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< $3620.2 _
 50%02
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. s |w|2|3|2|8(28 8
8 s || S| 28|32 |38 ¢
= Q o o s > o ]
> o e = c |3 =
B | 2 AEAERRE
= i = =] m
A x g
603 4 bipol 5 2,5 2 1,9 9,5 570 1,34
60BYGH
604 | 8 bipol 1,4 4 0,35 | 0,86 1 570 | 1,34
A\
B B\
A
A\ ;
o3
KOLORY WYPROWADZEN
%
AR\ MODEL A A A* A® B B’ B* B*
60BYGH603 czerw | nieb - - 26ity | biaty - -
B B\ B* B*\ 60BYGH604 bialy | fiolet | braz |zielony| czerw | zélty | nieb |czarny

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréow technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SERIA 85BYGH

Silniki serii 85BYGH o kroku 1,8 ° to jedne

z najmocniejszych silnikow dwufazowych oferowanych
przez WODbit. Silnik 85BYGH450B posiada

moment 6,3Nm. Silniki w zalezno$ci od modelu

majg wyprowadzenia bipolarne, lub unipolarne.

Z dynamicznym sterowaniem konkurencyjny dla
serwonapeddw w obszarze nizszych predkosci
pozycjonowania. Posiada potezne tozyska kulkowe

i 0$ 0 srednicy 19mm z podwojnym Scieciem.

Zalecane sterowniki SMC 116, SMC 127, SMC 139.

podwyzszony moment do 6,3 Nm,
temperatura pracy 0 ~ +40°C,
izolacja klasy B
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Skala 47 8520.2
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A
A* (wsp) 5 s|S |E|Z|9Q%
5 ~ | 23 £E|E|C5| B
m = < |luw |28 S| |22
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= E E & h w CE) 2 E 8 é
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B B* B\ = “ | = |z |48
(wsp) -
A 450-08 4 bipol 3,5 3,6 1 2,20 6 200 1,7
450-07 | 6 unipol 4,5 5,4 1,2 3,00 4,5 210 2,0
85BYGH 450A 6 unipol 4,5 28 | 0,64 | 4,10 53 350 2,8
A\ 450B 8 bipol 4 3,8 0,95 | 6,30 8,8 580 3,8
m 450C 4 bipol 8,5 28 | 0,33 6 1,5 350 2,8
B B\ L KOLORY WYPROWADZEN
MODEL B*
A 3 0 [mm]| A Al A*(wsp) A\ | B B\ wp) B*\
i\* 85BYGH450-08 80 26ty | czerw - - nieb ziel - -
; 85BYGH450-07 75 czerw | zolty |czarny | - nieb ziel biaty -
A\ 85BYGH450A | 113 | czerw | zolty |czarny| - | nieb | ziel | bialy | -
85BYGH450B 153 | czerw | z6ity | przezr | czar | fiolet | nieb | braz | ziel
B B\ B* B*\ 85BYGH450C 115 | czerw | nieb - - ziel |czarny| - -

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.



SILNIKI KROKOWE DWUFAzowe WWW.tromil.pl
SERIA 86BYG450

Klin 5x6

$86£0.2

A

Al
A*

A*\

|
3

B B\ B* B*\

$9.52+0.02

www.wobit.com.pl Wo M

Silniki serii 86BY G450 to standardowe $redniej
wielkosci silniki oferowane przez WODbit.
Najmocniejszy z serii, silnik 86BYGH450C-01 posiada
moment 2,94 Nm. Silniki majg wyprowadzenia
bipolarne 8-przewodowe. Do standardowych osi o
Srednicy 9,52mm oferowane sg odpowiednie sprzegta
na przyktad typu Oldham.

Zalecane sterowniki: SMC 116, SMC 127, SMC 139

* silnik 2 fazowy z krokiem 1,8° + 5%,
e podwyzszony moment do 2,94 Nm,

¢ wielko$¢ standardowa 86 mm,

* temperatura pracy 0 ~ +40°C,
* klasa izolacji B.
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86BYG 450A-04 Bipol | 1,8 1,4 45 | 0,31 1,3 1,18 | 560 1,6
86BYG 450B-01 Bipol | 1,8 3 4 0,75 3,5 2,16 | 1100 | 2,6
86BYG 450C-01 Bipol | 1,8 2 7 0,29 2 2,94 | 1800 4
o L KOLORY WYPROWADZEN
MODEL  |vmi| A [ A [ A [ an ][ B | B | B* | B
86BYG 450A-04 | 62
86BYG 450B-01 94 | bialy | fiolet | braz | ziel. | czerw | z6ity | nieb. | czarny
86BYG 450C-01 | 134

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.




SILNIKI KROKOWE DWUFAZOWE WWW.tromil.pl www.woblticori.pl Wow
SERIA 110BYGH

Silniki krokowe serii 110BYGH to najpotezniejsza
seria silnikow, ktore znajdujg zastosowanie w
maszynach do pozycjonowania sporych mas. Silniki
serii 110BYGH posiadajg wysokg jakos¢ i bardzo
atrakcyjng cene przez co sg alternatywg dla innych
napeddw, na przyktad silnika BLDC z przekfadnig.

Zalecane sterowniki: SMC 127, SMC 139.

* silnik 2 fazowy z krokiem 1,8° + 5%,
* wyprowadzenia bipolarne,

e moment do 30 Nm,

* wysoka jakos$¢,

* prad do 8A.
$85+0.1xL
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110BYGH 201 Bipol 1,8 3,2 5,5 0,58 | 10,1 11,5 | 5500 S

110BYGH 401 Bipol 1,8 4 6,5 0,6 12,8 22 | 10900 | 8,5

110BYGH 601 Bipol 1,8 4 8 0,5 11 30 |16200 | 11,7

Silnik ma czute magnesy przez co nie toleruje udaréw mechanicznych.

A
L KOLORY WYPROWADZEN
MODEL [mm] A Al B B\
A\ 110BYGH 201 100 zielony 261ty biaty czerwony
| | 110BYGH 401 150 czerwony czerw-biaty zielony ziel-bialy
B B\ 110BYGH 601 210 zielony 2064ty biaty Czerwony

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnoéci produktow z magazynu.



STEROWNIKI SILNIKOW
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SUC 63BP I SUC 63BK

www.tromil.pl

www.wobit.com.pl Wo M

Sterownik SUC 63BP wyposazony jest
w listwe zaciskowg ARK dla przytaczy
silnika. Skonstruowany jest jako osobny

uktad wyposazony w radiator. Konstrukcja
modelu RP przystosowana jest do zastosowan
przemystowych. Moze by¢ sterowany sygnatami
kierunek, krok, enable oraz podziat lub poprzez
port szeregowy RS485. Przy zastosowaniu
konwertera AD31 rowniez RS232, ale to odbiera
mozliwo$¢ programowania wielu sterownikdéw
jedna linig. Jest to jedyny sterownik w ofercie
WObit bez PWM, moze postuzy¢ doswiadczonemu
uzytkownikowi do budowy wtasnego uktadu
sterownia dzieki mozliwosci programowania przez
ztqcze ISP*. Model SUC 63BK wyposazony jest
wytgcznie w potaczenia typu pin. Zaréwno dla

przytaczy silnika, jak i sygnatéw. Ma on budowe

SUC 63BP modutowg i stuzy do zabudowy na listwie jako
jeden z elementéw systemu sterujgcego. Nie
posiada radiatora.

Typ SUC 63BP SUC 63BK

Napiecie pracy DC 7 do 24V DC 7 do 24V
Maksymalny prad fazowy 3A 3A

Nastawienie pradu = -

Automat. redukcja pradu - -

Rodzaj pracy Unipolarny Unipolarny
Czestotliwo$¢ choppowania - -

Podziat krokowy 1, % 1, %

Czestotliwo$¢ kroku 0 do 10 kHz 0 do 10 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS
Optoizolacja Nie Nie

Prad sygn. wejsciowych 0V, 0,5 mA 0V, 0,5 mA

Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C

Wskaznik zasilania Czerwona dioda LED Czerwona dioda LED
Potaczenie silnika Listwa zaciskowa ARK Piny

Potgczenie sygnatéw Piny Piny

Wymiary 85*40*30 mm 85*40*30 mm
Sposob mocowania Sruby M3 Sruby M3

Standard tacze szeregowe RS 485 tacze szeregowe RS 485

Wilasciwosci:

mikroprocesor AT8958252,
stopien mocy z tranzystorami HEXFET Power

MOSFET,

e sterowanie sygnatami kierunek, krok, enable
oraz podziat lub port szeregowy RS485,

sterowanie petno lub potkrokowe.
prad fazy do 3A,

zasilanie 7 do 24 V pradu statego,
opcja tacza szeregowego,

pamiec¢ nieulotna programu,

lub jako niezalezny sterownik ze ztgczami,
kontrolka zasilania — LED czerwony,
wymaga tylko jednego napiecia zasilania
(napiecie dla logiki tworzone wewnetrznie).

* Dla wiekszych ilosci.

budowa w formie modutu do wpinania w ptyte,

SUC 63BK

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.




STEROWNIKI SILNIKOW
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SMC50 jest sterownikiem przeznaczonym do
wspotpracy z dwufazowym silnikiem krokowym.
Umozliwia sterowanie petnokrokowe lub krokiem
podzielonym na 2, 4 lub 8 czesci, wymuszajac
odpowiednig wartos$¢ pradu w uzwojeniu silnika
niezaleznie od napiecia zasilania sterownika.
Kazdy impuls prostokatny pojawiajqcy sie na
wejsciu kroku (KROK) powoduje przeskok silnika
o jeden krok lub mikrokrok, w zaleznosci od
gtebokosci podziatu krokowego ustawionego w
sterowniku za pomocg zworek (M1 i M2). Prad
znamionowy silnika ustalany jest za pomocq
potencjometru znajdujacego sie na ptycie gtownej
sterownika. Potencjometr umozliwia zmiane
pradu fazy sterownika w zakresie 0,15A do 0,75A.
Sterownik posiada wskaznik napiecia zasilania w
postaci czerwonej diody LED. Modularna budowa

SMC 50M sprzyja fatwemu konstruowaniu wieloosiowych
uktaddéw sterujgcych np. maszyn CNC.
Typ SMC 50M SMC 50B
Napiecie pracy DC15 do 28V DC15 do 28V
Maksymalny prad fazowy 0,75A 0,75A
Nastawienie pradu Potencjometr Potencjometr
Automat. redukcja pradu Nie Nie
Rodzaj pracy Bipolarny chopper PWM Bipolarny chopper PWM
Czestotliwos¢ choppowania 20kHz 20kHz
Podziat krokowy 1,1/2,1/4,1/8 1,1/2,1/4, 1/8
Czestotliwos¢ kroku 500 500
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS
Optoizolacja Nie Nie
Prad sygn. wejsciowych 0V, 0,5mA 0V, 0,5mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C
Wskaznik zasilania Czerwona dioda LED Czerwona dioda LED
Potaczenie silnika piny Listwa zaciskowa ARK
Potaczenie sygnatéw Piny piny
Wymiary 50,5*40,5*%22mm 50,5*40,5*%22mm
Sposéb mocowania modut Uchwyt na szyne DIN 35mm
Wiasnosci:
e interfejs sterujacy KROK/KIERUNEK,
e wysoka czestotliwos¢ kroku do 500kHz,
e prad znamionowy max 0.75A na faze,
e ustawianie pradu za pomocg miniaturowego
potencjometru na ptytce sterownika,
e zaawansowana technologia, montaz SMD,
e mikrokrok z podziatem do 1/8,
e automatyczne ksztattowanie sinusoidy,
e podbicie pradu (141% pradu petnokrokowego),
e miksowany tryb gaszenia pradu,
e zabezpieczenie termiczne koncowkek mocy,
e zabezpieczenie przeciwprzebiciowe,
e zabezpieczenie zaniku napiecia zasilania,
e podtaczenie sygnatdow sterujacych za pomocg

dwurzedowego ztacza grzebieniowego
przystosowanego do zacisniecia tasmy 10
zytowej (ztqcze IDC10),

SMC 50B

e aluminiowy profil L ksztattny (B), lub modut do

wpiecia w ptyte (M).

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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Sterownik SMC52 szczegdlnie dobrze nadaje
sie do budowy systemodw wieloosiowych,
gdzie napedami sg silniki krokowe 2-fazowe
0 pradzie fazy do 2,5A. Umozliwia sterowanie
petnokrokowe lub krokiem podzielonym na

2, 4 lub 8 czesci, wymuszajac odpowiednig

SMC 52M

wartos¢ pradu w uzwojeniu silnika niezaleznie
od napiecia zasilania sterownika. Kazdy impuls
prostokatny pojawiajacy sie na wejsciu kroku
(KROK) powoduje przeskok silnika o jeden

krok lub mikrokrok, w zaleznosci od gtebokosci
podziatu krokowego ustawionego w sterowniku
za pomocg zworek (M1 i M2). Prad znamionowy
silnika ustalany jest za pomoca potencjometru
znajdujacego sie na ptytce drukowanej
sterownika. Potencjometr umozliwia zmiane

pradu fazy sterownika w zakresie 0,9A do 2,5A.
Sterownik posiada wskaznik napiecia zasilania
oraz wskaznik aktywnosci sygnatu ENABLE (zotty

LED).
Typ SMC 52M SMC 52LB
Napiecie pracy DC 17-28V DC 17-28V
Maksymalny prad fazowy 2,5A 2,5A
Nastawienie pradu POTI POTI
Automat. redukcja pradu Nie Nie
Rodzaj pracy Bipolarny chopper PWM Bipolarny chopper PWM
Czestotliwos¢ choppowania 20kHz 20kHz
Podziat krokowy 1, %2, Va, 1/8 1, %2, Va, 1/8
Czestotliwos¢ kroku 0 do 500 kHz 0 do 500 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS
Optoizolacja Nie Nie
Prad sygn. wejsciowych Dla OV max. 0,5mA Dla OV max. 0,5mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C
Wskaznik zasilania Czerwona dioda LED Czerwona dioda LED
Potaczenie silnika Pionowe Listwa zaciskowa ARK

Potaczenie sygnatéw

Ztacze pinowe na ptyte

Ziacze pinowe na ptyte

Wymiary

60*47,5%22mm

60*50*25mm

Sposéb mocowania

modut

Uchwyt na szyne DIN 35 mm

Wilasnosci:

wpiecia w ptyte (M).

interfejs sterujacy KROK/KIERUNEK,

wysoka czestotliwos¢ kroku do 500kHz,

prad znamionowy max 2.5A na faze,
ustawianie prgdu za pomoca miniaturowego
potencjometru na ptytce sterownika,
zaawansowana technologia, montaz SMD,
mikrokrok z podziatem do 1/8,

stworzony dla obstugi silnikéw 2-fazowych,
automatyczne ksztattowanie sinusoidy,
podbicie pradu dla pracy mikrokrokowej
(141% wartosci pradu w petnym kroku),
wskaznik LED dla zasilania,

miksowany tryb gaszenia pradu,
zabezpieczenie termiczne koncowki mocy,
zabezpieczenie przeciw przebiciowe,
zabezpieczenie zaniku napiecia zasilania logiki,
aluminiowy profil L ksztattny (B) lub modut do

SMC 52LB

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SMC 51 to nowoczesny, miniaturowy

mikrokrokowy sterownik 2-fazowego silnika
krokowego pozwalajacy na ptynng prace zespotu
napedowego. Standardowo wykonany jest

na profilu L-ksztattnym przeznaczonym do
zabudowy. Zawarte w sterowniku SMC 51 stopnie
mocy zbudowano na uktadach pracujacych przy
czestotliwosci 20kHz. Nieliniowe przetworniki
D/A pozwalajg na uzyskanie podziatu krokowego
1/16. Uktad wyposazony jest w ciqgty pomiar
temperatury. Sterownik posiada wewnetrzny
generator dla dwéch predkosci jazdy wybieranych
zworkg na ptytce sterownika, w tym jedna

z miekkim startem.

e mikroprocesor, scalone stopnie mocy,
SMC 51 e ochrona nadnapieciowa, ) )

e izolowane galwanicznie wejscia i wyjscia,
e automatyczna redukcja pradu.

Typ SMC 51 SMC 61

Napiecie pracy DC 15 do 36V DC 15 do 36V

Maksymalny prad fazowy 1,5A 1,5A

Nastawienie pradu Rezystor staty Rezystor staty

Automat. redukcja pradu Tak, do 50% Nie

Rodzaj pracy Bipolarny chopper PWM Bipolarny chopper PWM

Czestotliwos¢ choppowania 20kHz 20kHz

Podziat krokowy 1, Y2, Ya, 1/8, 1/16 1, %

Czestotliwos¢ kroku 0 do 16 kHz 0 do 16 kHz

Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS

Optoizolacja Dla wejs¢ i wyjsc¢ Nie

Prad sygn. wejéciowych Dla 5V max. 20mA 0V, 0,5mA

Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C

Wskaznik zasilania

Czerwona dioda LED

Czerwona dioda LED

Potaczenie silnika

Listwa zaciskowa ARK

Listwa zaciskowa ARK

Potaczenie sygnatow

Ztacze miniaturowe

Ztacze miniaturowe

Wymiary

75*%65*33mm

40*%65*20mm

Sposéb mocowania

Wkrety, otwory pod $ruby M3

Uchwyt szyny monterskiej

Miniaturowy ekonomiczny sterownik SMC61

przeznaczony jest do wspotpracy z dwufazowym
silnikiem krokowym. Kazdy impuls taktujacy
powoduje obrot silnika o jeden krok lub pét kroku
w zaleznosci od podziatu krokowego ustawionego
przy pomocy sygnatu 2. Prad znamionowy silnika
ustalajq rezystory wstawione w odpowiednie
miejsca od strony elementéw (standardowo
ustawiona jest wartos¢ pradu 1A). Czerwona
dioda sygnalizuje obecnos$¢ napiecia zasilania.
Sterownik SMC 61 standardowo posiada pasywne
chtodzenie w postaci profilu aluminiowego i

ma uchwyt na szyne monterska. Sterownik
zabezpieczony jest temperaturowo.

e mikroprocesor, scalony stopiern mocy dla
silnikéw dwufazowych bipolarnych,
choppowanie z czestotliwoscig 20kHz,
wskazniki zasilania (dioda LED),

e zasilanie, sygnaty do silnika i sterujgce na
listwach roztgqcznych typu Combicon,

e wskaznik zasilania.

SMC 61

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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Produkowany od wielu lat sterownik SMC 62WP
posiada podziat krokowy realizowany przy pomocy
zworek lub sygnatami M1 i M2. Prad znamionowy
silnika ustalajg dotaqczone do fabrycznie
wlutowanych dodatkowe rezystory wstawione

w odpowiednie miejsca od strony elementow
(standardowo ustawiona jest wartos¢ pradu

1A). Sterownik jest zabezpieczony termicznym
wytacznikiem, ktéry po przekroczeniu temperatury
85°C blokuje sygnat LUZ powodujac tym samym
odtaczenie silnika mimo taktowania go sygnatem
KROK. Sterownik posiada aktywne chtodzenie
(radiator i wentylator). Sterownik SMC 62BP
rozni sie od modelu WP sposobem mocowania
oraz brakiem wentylatora. Chtodzenie jest wiec
pasywne (katownik AL 2 mm), a do mocowania
stosuje sie dwie sruby M3. Pozostate parametry sg
niezmienione.

SMC 62WP
Typ SMC 62WP SMC 62BP
Napiecie pracy DC 15 do 36V DC 15 do 36V
Maksymalny prad fazowy 2 A 2 A
Nastawienie pradu Rezystor staty Rezystor staty

Automat. redukcja pradu

Tak, do 65%

Tak, do 65%

Rodzaj pracy

Bipolarny chopper PWM

Bipolarny chopper PWM

Czestotliwo$¢ choppowania 20kHz 20kHz

Podziat krokowy 1,%, Vs, 1/8 1,%, Vs, 1/8
Czestotliwos¢ kroku 0 do 60 kHz 0 do 60 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS
Optoizolacja Nie Nie

Prad sygn. wejsciowych Dla OV max. 0,5mA Dla OV max. 0,5mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C

Wskaznik zasilania

Czerwona dioda LED

Czerwona dioda LED

Potaczenie silnika

Listwa zaciskowa ARK

Listwa zaciskowa ARK

Potaczenie sygnatow

Ztgcze miniaturowe ARK

Ztacze miniaturowe ARK

Wymiary 51*95*47 mm 55*66*40 mm
Sposéb mocowania Uchwyt szyny monterskiej Sruby M3
Opcje GEN 1 GEN 1

Wiasciwosci:

scalony stopien mocy z logika,

miniaturowe wymiary: 55x89x50mm,
chroniony temperaturowo i nadnapieciowo,
jedno napiecie zasilania max 36V,

wysoki prad znamionowy (max 2A),
mikrokrok z podziatem do 1/8,

stworzony dla obstugi silnikéw 2-fazowych,
czestotliwo$¢ choppowania 20kHz,
nastawiane wartosci pradu znamionowego,
automatyczna redukcja pradu do 65%,
wskaznik LED dla zasilania i zegara,
zasilanie i sygnaty do silnika na listwach,
zaciskowych lub roztagcznych typu Combicon.

SMC 62BP

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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Sterownik SMC 81RP wyrdznia sie matymi
wymiarami, podziatem krokowym 1/32, pradem
1,5A na faze. Szeroki zakres napiecia zasilania

mozliwy jest dzieki przetwornicy impulsowej
zasilajacej uktady sterownika. Prace sterownika
kontroluje maty procesor RISC. Sterownik dobrze
nadaje sie do obstugi matych i srednich silnikdw
krokowych dwufazowych o pradzie fazy do 1,5A
zapewniajqc ptynng prace uktadu napedowego
dzieki gtebokiemu podziatowi krokowemu.
Sterownik SMC81RP zabudowany jest w profilu
U-ksztattnym.

e mikroprocesor, scalony stopien mocy dla
silnikéw dwufazowych bipolarnych,
choppowanie z czestotliwoscig 20kHz,
wskazniki zasilania (dioda LED),

SMC 81RP zasilanie, sygnaty do silnika i sterujgce na
ztqczach.

Typ SMC 81RP SMC 63RP
Napiecie pracy DC 15 do 36V DC 15 do 36V
Maksymalny prad fazowy 1,5A 3A
Nastawienie pradu Rezystor staty Rezystor staty
Automat. redukcja pradu Nie Nie
Rodzaj pracy Bipolarny chopper PWM Bipolarny chopper PWM
Czestotliwos¢ choppowania 20kHz 20kHz
Podziat krokowy 1, %, Va, 1/8, 1/16, 1/32 1, %
Czestotliwos¢ kroku 0 do 16 kHz 0 do 16 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS
Optoizolacja Nie Nie
Prad sygn. wejsciowych Dla OV max. 0,5mA 0V, 0,5mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C

Wskaznik zasilania

Czerwona dioda LED

Czerwona dioda LED

Potaczenie silnika

Listwa zaciskowa ARK

Listwa zaciskowa ARK

Potaczenie sygnatéw

Listwa stykéw ztoconych dwurzedowa

Ztacze miniaturowe

Wymiary

45*80*25 mm

40*85*20 mm

Sposéb mocowania

Uchwyt szyny monterskiej

Sruby M3

Miniaturowy sterownik SMC63RP przeznaczony
jest do wspétpracy z dwufazowym silnikiem

krokowym. Prad znamionowy silnika ustalajg
rezystory wstawione w odpowiednie miejsca od
strony elementéw (standardowo ustawiona jest
wartos¢ pradu 1A), napiecie zasilania do 36V
pradu statego. Sterownik SMC 63 standardowo
posiada pasywne chtodzenie w postaci profilu
aluminiowego. Jego najwiekszym ograniczeniem

jest maty podziat kroku.

e mikroprocesor, scalone stopnie mocy dla
silnikdw dwufazowych bipolarnych,

e choppowanie z czestotliwoscig 20kHz,
wskaznik zasilania (dioda LED),

sygnaty sterujgce silnika na ztqczu

miniaturowym,

SMC 63RP

e sygnaty zasilania i silnika na ztaqczu ARK.

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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Miniaturowy sterownik serii SMC 64
przeznaczony jest do wspotpracy z dwufazowym
silnikiem krokowym z uzwojeniem bipolarnym
(8- i 4-przewodowym) lub unipolarnym 6-
przewodowym witgczanym jako bipolarny.
Umozliwia on sterowanie z petnym krokiem,
podzielonym na 2, 4 i 8 czesci wymuszajac statg
wartos$¢ pradu w uzwojeniu silnika niezaleznie
od wartosci napiecia zasilania. Impuls taktujacy
powoduje obrot silnika o jeden krok lub
mikrokrok w zaleznosci od wyboru zworkami M1
i M2 (max. 1600 krokéw na obroét dla silnika 1,8°
i 3200 dla silnika 0,9°). Prad znamionowy silnika
ustalajg dotgczone do fabrycznie wlutowanych
dodatkowe rezystory wstawione w odpowiednie
miejsca od strony elementéw (standardowo
ustawiona jest wartos¢ pradu 1A). O pracy

w trybie obnizonego poboru pradu (do 50%
ustawionej wartosci) decyduje zanik impulséw

SMC 64WP zegarowych (automatyczna redukcja po 0,5sek).
Typ SMC 64WP SMC 64BP
Napiecie pracy DC 15 do 36V DC 15 do 36V
Maksymalny prad fazowy 3,5A 3,5A

Nastawienie pradu

Rezystor staty

Rezystor staty

Automat. redukcja pradu

Tak, do 65%

Tak, do 65%

Rodzaj pracy

Bipolarny chopper PWM

Bipolarny chopper PWM

Czestotliwos¢ choppowania 20kHz 20kHz
Podziat krokowy 1, %2, Va, 1/8 1, %2, Va, 1/8
Czestotliwos¢ kroku 0 do 12 kHz 0 do 12 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS TTL, CMOS
Optoizolacja Dla wejs¢ Dla wejs¢
Prad sygn. wejsciowych 15 mA 15 mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C 0 do 40°C

Wskaznik zasilania

Czerwona dioda LED

Czerwona dioda LED

Potaczenie silnika

Listwa zaciskowa ARK/Combicon

Listwa zaciskowa ARK/Combicon

Potaczenie sygnatéw

Listwa zaciskowa ARK/Combicon

Listwa zaciskowa ARK/Combicon

Wymiary

56*97*54 mm

75*85*40 mm

Sposéb mocowania

Uchwyt do szyny monterskiej

Sruby M3

Opcje

Ztgcze szeregowe RS 232/RS 485

Ztgcze szeregowe RS 232/RS 485

Wilasciwosci:

mikroprocesor, scalone stopnie mocy dla
silnikow dwufazowych bipolarnych,

ochrona napieciowa, przeciwzwarciowa (nie
zabezpiecza przed zwarciem do zasilania

i pomiedzy fazami) oraz temperaturowa,
napiecie zasilania max 36V pradu statego,
prad znamionowy do 3,5A,

mikrokrok z podziatem do 1/8,
programowalna czestotliwos¢ taktowania,
funkcja miekkiego startu,

choppowanie z czestotliwoscig 20kHz,
optoizolacja sygnatow sterujacych,
wskaznik zasilania i btedu (diody LED),
zasilanie i sygnaty sterujgce silnika na ztaczu
Combicon,

opcjonalne ztacze szeregowe RS485/RS232.

SMC 64BP

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SMC 116GP
Typ SMC 116GP
Napiecie pracy DC 15 do 36V
Maksymalny prad fazowy 6,7 A
Nastawienie pradu Rezystor staty
Automat. redukcja pradu Tak

Rodzaj pracy

Bipolarny chopper PWM

Czestotliwos¢ choppowania

25kHz

Podziat krokowy 1, %2, Va, 1/8
Czestotliwos¢ kroku 0 do 10 kHz

Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS

Optoizolacja Dla wejs¢

Prad sygn. wejsciowych 20 mA

Zakres temperatur pracy 0 do 40°C

Wskaznik zasilania Czerwona dioda LED
Potaczenie silnika Combicon

Potaczenie sygnatéw RIA

Wymiary 90*145*29 mm

Sposéb mocowania Sruby M3
Wiasnosci:

e mikroprocesor, stopnie mocy FET lowRon,

e miniaturowe wymiary modutu: 112x46x23mm,
e zamknieta obudowa z profilu aluminiowego,
e ochrona przeciwzwarciowa, nadnapieciowa,
e jedno napiecie zasilania +15V.. +36V,

e wysoki prad znamionowy max 6,7A na faze,
e zaawansowana technologia, montaz SMD,

e mikrokrok z podziatem do 1/8,

e stworzony dla obstugi silnikéw 2-fazowych,
e automatyczna redukcja pradu,

e izolowane galwanicznie wejscia,

e czestotliwos¢ choppowania 20kHz,

e wskaznik LED dla zasilania,

[ )
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SMC 116GP to nhowoczesny,
miniaturowy, atrakcyjny cenowo,
mikrokrokowy sterownik 2-fazowego
silnika krokowego z miniaturowymi
stopniami mocy pozwalajacy na
ptynng prace zespotu napedowego.
Dzieki nowoczesnej technologii
sterownik ma niewielkie rozmiary.
Wykonywany jest w profilu
zamknietym (G) przeznaczonym

do zabudowy wewnatrz maszyny
czy szafy sterujacej. Zawarte

w sterowniku SMC116 stopnie mocy
zbudowano na uktadach pracujacych
przy czestotliwosci choppowania
20kHz, a mieszany sposob

gaszenia pradu daje oszczednosci
energii przy optymalnym ksztatcie
przebiegu pradu, co wigze

sie z precyzjg (mixed decay).

W uktadzie sterujgcym TMC239
zawarte sg nieliniowe przetworniki
D/A pozwalajgce na uzyskanie
podziatu krokowego 1/8. Uktad
wyposazony jest w precyzyjny uktad
kontroli pradu i kontroli przecigzen.
Sterownik ma prad ustalany
fabrycznie, przy zamawianiu nalezy
podac prad fazy silnika na przyktad
4A, 4,5A, 5A, 6A lub 6,7A.

zasilanie i sygnaty do silnika na listwach roztqcznych typu PLUGCON 5mm (zawarte

w komplecie dostawy),

sygnaty sterujace na listwach roztgcznych mini typu RIACON 3,5mm (w dostawie).

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SMC 127RP
Typ SMC 127RP
Napiecie pracy DC 24 do 72V
Maksymalny prad fazowy 7,8 A
Nastawienie pradu DIP switch

Automat. redukcja pradu

Tak, do 65%

Rodzaj pracy

Bipolarny chopper PWM

Czestotliwo$¢ choppowania

20kHz

Podziat krokowy do 1/256
Czestotliwos¢ kroku 0 do 300 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS
Optoizolacja Dla wejs¢
Prad sygn. wejsciowych 20 mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C
Wskaznik zasilania Dioda LED
Potaczenie silnika Combicon
Potaczenie sygnatéw Combicon
Wymiary 120*97*48 mm
Sposéb mocowania Sruby M3

Wiasciwosci:

zaawansowany uktad sterujacy,
stopnie mocy FET lowRon,

druk wielowarstwowy,

zamknieta obudowa z profilu aluminiowego,
ochrona przeciwzwarciowa,

ustawianie pradu za pomocg miniaturowych
przetagcznikéw DIP,

zaawansowana technologia, montazu SMD,
mikrokrok z podziatem do 1/256,
stworzony dla obstugi silnikdw 2-fazowych,
automatyczne ksztattowanie sinusoidy,
optoizolowane wejscia,

czestotliwos¢ choppowania 20kHz,
automatyczna redukcja pradu,

wskaznik LED dla zasilania,

zasilanie i sygnaty do silnika na listwach roztgqcznych,
sygnaty sterujgce na listwach roztgqcznych (ztacza

w komplecie).
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SMC 127RP jest

mikrokrokowym, dynamicznym,
wysokonapieciowym*
sterownikiem silnika krokowego,
zaprojektowanym do sterowania
silnikow dwufazowych o pradzie
fazy do 7.8A. Uzytkownik ma

do dyspozycji 8 nastaw praddéw

z zakresu od 2.8 do 7.8A, oraz 14
gtebokosci podziatéw krokowych
przy jednym napieciu zasilania z
zakresu +24V.. +72V (80V max.),
czestotliwos¢ kroku do 300kHz.
Korzyscig ptynacq z zastosowania
sterownika mikrokrokowego,
zamiast petnokrokowego, jest
znaczna minimalizacja efektéw
rezonansu mechanicznego.
Rezonans mechaniczny silnika
najczesciej pojawia sie przy
matych predkosciach obrotowych
silnika i skutkuje utratg momentu
i synchronizmu silnika. Sterowanie
mikrokrokowe opiera sie na
ksztattowaniu pradu w fazach
silnika przebiegiem sinusoidalnym.
Sterownik w przedziale miedzy
dwoma fizycznymi krokami
wystawia odpowiednig ilos¢ (zalezng
od ustawionej gtebokosci podziatu)
mikrokrokéw, dzieki ktérym mozliwe
jest ksztattowanie przebiegu
wartosci pradu w kolejnych krokach
sktadajacych sie na jeden okres
zblizonego do ksztattu sinusoidy.

Sterownik SMC127RP wykonany
jest w aluminiowej obudowie

z radiatorem zapewniajacym
chtodzenie pasywne. Roztaczne
listwy zaciskowe dla zasilania,
silnika i sygnatow sterujacych
pozwalajg na szybki montaz

i demontaz bez potrzeby odkrecania
przewodow.

Stopnie mocy w sterowniku
SMC127RP pracujg przy
czestotliwosci choppowania 20kHz.

* ,Wysokonapieciowym” w sensie
stosunku napiecia zasilania do
wartosci napiecia znamionowego
silnika - forsowanie pradu za
pomocyg choppera. Na przyktad 2,5V
napiecia znamionowego silnika, 60V
napiecia zasilania napedu.

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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Typ SMC 139WP
Napiecie pracy DC 25 do 75V
Maksymalny prad fazowy 8,2 A
Nastawienie pradu DIP switch
Automat. redukcja pradu DIP switch

Rodzaj pracy

Bipolarny chopper PWM

Czestotliwos¢ choppowania

25kHz

Podziat krokowy

1, %2, 2/5, Y4, 1/8, 1/10, 1/16

Czestotliwos¢ kroku

0 do 50 kHz

Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS
Optoizolacja Dla wejs¢
Prad sygn. wejsciowych 20 mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C
Wskaznik zasilania Dioda LED
Potaczenie silnika Combicon
Potaczenie sygnatow RIA

Wymiary

80*162*40 mm

Sposéb mocowania

Uchwyt szyny monterskiej

Wilasciwosci:

przetgcznikéw DIP,

mikroprocesor, stopnie mocy FET lowRon,
zamknieta obudowa z profilu aluminiowego,
ochrona przeciwzwarciowa oraz termiczna,
czestotliwos¢ kroku do 50kHz,

cyfrowy filtr sygnatu kroku,

ustawianie prgdu za pomoca miniaturowych

zaawansowana technologia, montaz SMD,
automatyczne ksztattowanie sinusoidy,
optoizolowane wejscia,

czestotliwo$¢é choppowania 25kHz,
automatyczna redukcja pradu,

wskaznik LED dla zasilania,

zasilanie i sygnaty do silnika na listwach roztqcznych,
dodatkowe, oddzielone galwaniczne zasilanie +5V dla

sterowania wejs¢ optoizolowanych,
e chtodzenie wymuszone wentylatorem.
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SMC 139WP jest mikrokrokowym,
wysokonapieciowym sterownikiem
silnika krokowego, zaprojektowanym
do sterowania silnikéw o pradzie
fazy do 8.2A. Uzytkownik ma do
dyspozycji 8 nastaw pradow z
zakresu od 3 do 8.2A przy jednym
zasilaniu 25 do 75V napiecia
statego oraz 8 gtebokosci podziatéw
krokowych.

Potezne tranzystory MOSFET

w izolowanej galwanicznie obudowie
mocowane sg ha solidnej belce,
oddajg w pewny sposob ciepto na
obudowe chtodzong wentylatorem.

Sterownik SMC139 wykonany

jest w aluminiowej obudowie

z radiatorem i wentylatorem
wymuszajgcym chtodzenie.
Obudowa ma mozliwo$¢ montowania
do szyny monterskiej. Roztgczne
listwy zaciskowe dla zasilania,
silnika i sygnatéw sterujacych
pozwalajgq na szybki montaz

i demontaz bez potrzeby odkrecania
przewodow.

Stopnie mocy w sterowniku
SMC139 pracujg przy czestotliwosci
choppowania 25kHz, a mieszany
sposob gaszenia pradu daje
oszczednosci energii przy
optymalnym ksztatcie przebiegu
pradu, co wigze sie z precyzja ruchu
silnika krokowego (mixed decay).

W uktadzie sterujgcym TMC239
zawarte sg nieliniowe przetworniki
D/A pozwalajace na uzyskanie
podziatu krokowego 1/16. Uktad
wyposazony jest w precyzyjny uktad
kontroli pradu i kontroli przecigzen
goérnej i dolnej gatezi mostka mocy.

Sterownik ma wbudowany
wewnetrzny uktad zasilania
izolowanego galwanicznie +5V
wyprowadzonego na zewnatrz

w celu ufatwienia uzytkownikowi
aplikacji (na przyktad do zasilania
transoptordéw).

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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SMC 102WP

Typ STC 102WP
Napiecie pracy AC 20V
Maksymalny prad fazowy 2,5A
Nastawienie pradu Potencjometr
Liczba standéw mocy 3

Automat. redukcja pradu Nie

Rodzaj pracy

Bipolarny chopper PWM

Czestotliwo$¢ choppowania

20kHz

Podziat krokowy 1, %, Va, 1/8
Czestotliwos¢ kroku 0 do 500 kHz
Sygnaty wejsciowe TTL, CMOS
Optoizolacja Nie

Prad sygn. wejsciowych Dla OV max. 0,5mA
Zakres temperatur pracy 0 do 40°C

Wskaznik zasilania Dioda LED

Potaczenie silnika Listwa zaciskowa ARK
Potaczenie sygnatéw Piny

Wymiary

100*85*76 mm

Sposdb mocowania

Uchwyt szyny DIN

Wiasciwosci:

e szeroki zakres napiecia zasilania 10 - 20 VAC,
e zintegrowany zasilacz z kondensatorami o duzych

pojemnosciach,

e proste sterowanie trzech niezaleznych osi,
e prad do 2.5A na faze ustawiany za pomocg

potencjometru montazowego znajdujacego sie na

ptycie sterownika,
mikrokrok do 1/8,

optoizolowane wejscia dla wytacznikéw krancowych

dla kazdej osi oraz stopu awaryjnego,

zasilanie i wyjscia do silnikdw na zfgczach srubowych,
sygnaty sterujqce oraz zasilania do jednostki
zarzadzajacej (5VDC) dostepne na dwurzedowym
ztaczu grzebieniowym przystosowanym do zacisniecia

tasmy 16 zylowej,

e podtaczenie wytacznikdéw krancowych za

pomoca dwurzedowego zfaqcza grzebieniowego
przystosowanego do zacisniecia tasmy 10 zylowej.
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STC 102WP jest miniaturowym
sterownikiem trzyosiowym,
przeznaczonym do sterowania
matych i srednich silnikdéw
krokowych dwufazowych. Uktad
montowany jest na aluminiowym
profilu L-ksztattnym dodatkowo
chtodzonym wentylatorem. Dzieki
zintegrowanemu zasilaczowi
sterownik wymaga jedynie
zewnetrznego transformatora

i podania odpowiednio dla kazdej osi
sygnatow sterujacych, co upraszcza
uktad w poréwnaniu do rozwigzania
zbudowanego z trzech niezaleznych
koncowek mocy i zasilaczy.
Sterownik domysinie ma aktywny
sygnat ENABLE, co umozliwia
sterowanie tylko sygnatami Krok

i Kierunek. Dzieki mozliwosci
podbijania wartosci pradu przy
sterowaniu mikrokrokowym (141%
wartosci prgdu petnokrokowego),
sterownik zapewnia zachowanie
dynamiki i mocy w odniesieniu

do sterowania petnokrokowego,
przy jednoczesnym zmniejszeniu
niekorzystnego wptywu rezonanséw
silnika. Miksowany tryb wygaszania
pradu wptywa na zwiekszenie
kultury pracy silnika, jak

i zmniejszenie strat mocy.

Koncéwka mocy sterownika STC102
posiada szereg zabezpieczen
(temperaturowe, zaniku napiecia
zasilania czesci logicznej, przeciw
przebiciowe mostka), co czyni
sterownik odpornym na zte warunki
pracy, jak i btedy montazu.
Sterownik posiada rowniez
czterowejsciowg optoizolacje, ktorg
mozna wykorzystac¢ na przyktad do
obstugi wytacznikéw krancowych.
Ztgcze sygnatowe sterownika
przystosowane jest do podtaczenia
sterownika firmy PERFORM
przeznaczonego do zarzadzania
ruchami maszyn 3 - osiowych.

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.
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Dane techniczne:
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Indekser MI 1.8.8 jest uniwersalnym
urzgdzeniem do zadawania trajektorii ruchu

i pozycjonowania na obiekcie za posrednictwem
programowalnych i nieprogramowalnych
sterownikow silnikow krokowych. Wykorzystuje
on program sterujgcy WINMI dotgczony do
zestawu, instalowany na PC komunikujgcym sie
Z urzadzeniem za pomoca tqcza szeregowego
RS232. Szczegodlnie przydatny okaze sie wszedzie
tam, gdzie zachodzi koniecznos$¢ cyklicznego
wykonania skomplikowanych, powtarzalnych
sekwencji ruchow o wielu parametrach (zaréwno
pozycji jak i predkosci). W wersji z tgczem

RS 485 i dodatkowym modutem translatora
sygnatow AD 31, mozliwa jest wspodtpraca

PC z wieloma indekserami i sterownikami
silnikéw krokowych. Zadanie budowy
programowalnej trajektorii ruchu dla silnika
krokowego jest normalnie trudne dla zwyktego,
programowalnego sterownika PLC. Natomiast
indekser MI 1.8.8 wykorzystuje sprzetowe
generowanie trajektorii ruchu i zostat gtéwnie
po to stworzony chociaz przejmuje tez czesc
prostych funkcji sterownika PLC.

31 15

Zasilanie:

7 do 36 VDC

Liczba portow
wejsciowych:

8 ogdlnego przeznaczenia,

optoizolowane,

5 do 30 V, stan niski max 1 V

&) (0000000000000 &)

Wejscia
specjalizowane:

3 RUN, HOME, STOP,
optoizolowane,

5 do 30V, stan niski max 1V

RS232

Porty wyjsciowe OC:

4 o parametrach 400mA/40 V
(obcigzenie rezystancyjne)

Porty wyjsciowe OD:

Max 5A/ 55V

(obcigzenie rezystancyjne)

Wyjscia
przekaznikowe:

2:2A/30VDC, 1A/ 125 VAC
(obcigzenie rezystancyjne)

1 7 8 14
© (0000000 (0000000 ©

Wyjscia
specjalizowane:

3 STEP, DIR, ENABLE,

standard TTL

Uktad wyjé¢ MI 1.8.8

Port komunikacyjny:

RS232, 38400, 8N, 1

Opcjonalnie RS485

Maksymalna dtugos¢

@ it

T ]

Dt poat 13 NN e MR ek s ki §
e - e T L | L e e [ YT ST nn

1000B
programu:
Pin | Sygnat Pin | Sygnat Pin | Sygnat
Zasilanie Out 6 -
! |7~36vpe | 1L |4 21 | [ eFT(0oD)
Zasilanie Out 5 -
2 | enD 12 1In3 22 | [EFT(OD)
3 GND wejs¢ | 13 [In 2 23 | Out 4 (0C)
4 RUN 14 [In1 24 | Out 3 (0OQ)
5 HOME 15 | Pk 1 _NC 25 | Out 2 (0OC)
6 STOP 16 | Pk 1_COM 26 | Out 1 (0OQC)
7 In 8 17 | Pk 1_NO 2371’ GND
8 In7 18 | Pk 2 NC 28 | DIR
9 In 6 19 | Pk 2_COM 29 | STEP
10 | In5 20 | Pk 2_NO 30 [ ENABLE

Zrzut ekranu programu WINMI

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw technicznych bez powiadomienia i ograniczonej dostepnosci produktéw z magazynu.



